
ロボットビジョン技術活用促進事業 ロボットビジョン技術を搭載したドローン実演機の試作とRTFでのフィールド実証

×

詳細・申込は裏面へ➡

各日程：定員４団体（各２名）

ロボットビジョン技術【領域分類AI】
～【YOLACT】で構築：instance segmentation～

映像伝送技術【拠点間接続VPN】
～【SoftEtherVPN】で構築：仮想ネットワーク～

ロボットビジョン技術【画像からの立体復元】
～【フォトグラメトリ】で体験：SfM-MVS～

※定員になり次第、受付を締め切らせていただきます。

※申込期限が過ぎましたら、申し込まれた方へは、
事務局より連絡を差し上げます。



〇 日程 テーマ

令和5年
1月27日(金)

領域分類AI
～【YOLACT】で構築：instance segmentation～

Yolact_edge（エッジ用）をJetson nanoにインストールし、動作体験
を行います。環境構築の他、学習についても簡単な概要説明を行います。

令和5年
2月3日(金)

拠点間接続VPN
～【SoftEtherVPN】で構築：仮想ネットワーク～
遠隔地への映像伝送やロボットの遠隔操作などの実例を交えながら、ラ

ズベリーパイを用いてSoftEtherVPNを実際に構築し、SoftEtherVPNの概
要を説明します。

令和5年
2月10日(金)

画像からの立体復元
～【フォトグラメトリ】で体験：SfM-MVS～

SfM-MVS技術で立体復元を体験することで、画像からの立体復元のノウ
ハウについて学びます。
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